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Tolygiojo tiesiaeigio judéjimo grafinis
vaizdavimas

e-lankos.It/iy6z

Naujos greiéio grafikas, judéjimo grafikas

savokos:

Greicio grafikas

Nagrinédami praeita tema suzinojote, kaip naudojant judéjimo lygtis alge-
briniu badu nustatyti tiesiai ir tolygiai judancio kiino padétj. Taciau judanciy
kany padétj galima nustatyti ir kitaip — naudojant greicio ir judéjimo grafikus.

Norint nubraizyti greicio grafika reikia turéti kiino judéjima apibudi-
nancius duomenis. Atlikime mintinj eksperimenta. Tarkime, kad lengvojo
automobilio greitj ir padétj pasirinktos koordinaciy asies Ox atzvilgiu ste-
béjo policininkas (1.6.1 pav.). Jis kas sekunde uzsirasé automobilio greitj
(1.1 lentele).

1.6.1 pav.

1.1 lentelé. Lengvojo automobilio judéjimo duomenys

Laikas (#), s 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
Greitis (v.), m/s 20 20 20 20 20 20 20 20 20 20 20
Lenteléje pateikty duomeny pagrindu galima nubraizyti greicio v m/s A

projekcijos priklausomybés nuo laiko grafika. Braizant greicio grafika
pasirinktu masteliu horizontaliojoje koordinaciy sistemos asyje atideda- £
mas laikas, o vertikaliojoje — kiino greicio projekcija (1.6.2 pav.). Tokioje 10

koordinaciy sistemoje nubraizytas grafikas vadinamas greicio projekci-

»
>

jos priklausomybés nuo laiko grafiku, taciau daznai jis pavadinamas 01 2 4 681012 s

trumpiau - greicio grafiku.

1.6.2 pav,, a

Kino greicio grafikas rodo, kaip ilgainiui kinta kiino greitis. Pavyz-
dziui, i$ greicio grafiko (1.6.2 pav., a) galima nustatyti, kokiu greiciu va- vomls
ziavo lengvasis automobilis po 1 s arba po 3 s. Vadinasi, remiantis greicio i
grafiku galima nustatyti kino greitj bet kurivo laiko momentu. A20

Be to, i$ greic¢io grafiko galima suzinoti kiino poslinkio projekcijos " 10 82 = Val
skaiting verte. Ji lygi staciakampio, kurj riboja greicio grafikas, laiko \ _
asis ir statmenys, iskelti i$ stebéjimo pradzios ir pabaigos tasky, plotui 0} |10 20 3;0 s
(1.6.2 pav., b). Viena sio staciakampio krastiné tam tikru masteliu lygi <—t»
laikui ¢, kita — kiino greic¢io projekcijai v,. Ju sandauga v, yra poslinkio
projekcija s, (s, = v,1). 1.6.2 pav., b
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1 skyrius. Jvadas | mechanika. Tolygusis tiesiaeigis judéjimas

t=8s t=4s t=0s t=4s t=8s

\ 4

i 4 i | i | |
-40 m Keliy policijos 40 m 80 m 120 m 160 m 200 m X
postas — atskaitos kiinas

1.6.3 pav,, a
Teigiamos ir neigiamos greicio projekcijos vaizdavimas
Tolygiai vaziuojancio lengvojo automobilio (1.6.3 pav., a) greicio gra-
fikas (I) yra tiesé, lygiagreti su laiko asimi. Kadangi automobilio greicio
vektoriaus kryptis sutampa su Ox asies kryptimi, tai greicio projekcija pa-
vy m/s A sirinktoje koordinaciy aSyje yra teigiama, todél greicio grafikas - virs laiko
€)) asies (1.6.3 pav., b).
il Kuno greicio grafikas gali buti ir Zemiau laiko asies (1.6.3 pav., b).
10 Taip nutinka, kai kiinas juda priesinga pasirinktai koordinaciy asiai kryp-

timi. Tuomet jo greicio projekcija yra neigiama, o grafikas — zemiau laiko

>
>
S

0] 2 46 8101214
~101

asies. Pavyzdziui, priesinga eismo juosta 10 m/s grei¢iu vaziuojancio au-

tobuso greicio grafikas ra zemiau laiko asies (1.6.3 pav., b).
2 buso greicio grafikas (2) yra zemiau laiko asies (1.6.3 pav., b)
1.6.3 pav., b . .
Judéjimo grafikas
Judancio kuno padétj galima nustatyti is judéjimo grafiko. Tarkime,
kad policininkas stebéjo vaziuojantj automobilj (1.6.3 pav., a) ir kas sekunde
uzsirasé jo koordinate (1.2 lentel¢). Siame pavyzdyje atskaitos kiinas - keliy
policijos postas. Stebéjimo duomeny pagrindu galima nubraizyti lengvojo
automobilio judéjimo grafika.
1.2 lentelé. Lengvojo automobilio judéjimo duomenys
Laikas (f), s ol 12|34 |5|6|7|8]|9] 10
automobilio 40 | 60 | 80 | 100|120 | 140 | 160 | 180 | 200 | 220 | 240
oordinateé (x), m
Braizant judéjimo grafika pasirinktu masteliu Ox asyje atideda-
A mas laikas, praéjes nuo jo atskaitos pradzios, Oy asyje - atitinkamos
X, m
kiino koordinatés verteés. Judéjimo grafikas rodo, kaip kinta kuno ko-
280 ordinaté laikui bégant.
j;‘g 1.6.4 paveiksle pavaizduotas lengvojo automobilio judéjimo grafikas,
Leo nubraizytas remiantis 1.2 lentelés duomenimis. Tolygiojo tiesiaeigio ju-
120 déjimo grafikas yra tiesé.
80 I$ judéjimo grafiko galima:
f})l e nustatyti kiino padétj bet kuriuo laiko momentu, netgi iki stebéjimo
20| 2 4 6 8 10 ts pradzios (pavyzdziui, i§ 1.6.4 paveiksle pavaizduoto grafiko matyti,
kad pries 2 s iki stebéjimo pradzios lengvojo automobilio padétis su-

1.6.4 pav. tapo su atskaitos kiinu - keliy policijos postu);
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1.6. Tolygiojo tiesiaeigio judéjimo grafinis vaizdavimas

e apskaiciuoti kiino greitj, tereikia nustatyti kiino koordinate¢ pasi-
rinkto laikotarpio pradzioje ir pabaigoje:

e suzinoti kiino poslinkj per pasirinkta laiko tarpa (pavyzdziui, i$
1.6.4 paveiksle pavaizduoto grafiko matyti, kad lengvojo automobilio
poslinkis per 8 s lygus 160 m).

Kino judéjimo grafiko nereikéty painioti su trajektorija (1.6.5 pav.).

Trajektorija yra linija, kuria juda kiinas. Judéjimo grafikas vaizduoja dvie-

ju fizikiniy dydziy (koordinatés ir laiko) tarpusavio priklausomybe, kuri

tolygiojo judéjimo atveju yra tiesiné.

Kiany judéjimo grafinis palyginimas

Toje pacioje koordinaciy sistemoje nubraizius keleta judéjimo gra-
fiky galima palyginti, kaip juda kanai. Tarkime, policininkas stebéjo
ne tik lengvojo automobilio, bet ir autobuso judéjima (1.6.3 pav.) ir
uzsirasé $iy kiny koordinates (1.3 lentelé). Lenteléje pateikty duomeny
pagrindu buvo nubraizyti du judéjimo grafikai (1.6.6 pav.).

1.3 lentelé. Lengvojo automobilio ir autobuso judéjimo duomenys

Laikas (f), s ol 1|23 |4|5]|6|71]8]9]10

Automobilio

. A 40 | 60 | 80 | 100 | 120 | 140 | 160 | 180 | 200 | 220 | 240
koordinaté (x), m

Autobuso

koordinaté (x), m 40 | 30 [ 20 | 10 | O |-10|-20|-30 |—40 | -50 | -60

e ISjudéjimo grafiky galima spresti apie kiiny judéjimo kryptj. I§ bre-
zinio matyti, kad lengvasis automobilis (I grafikas) judéjo pasirinktos
koordinaciy asies Ox kryptimi, o autobusas (2 grafikas) — priesinga
kryptimi.

e  Remiantis judéjimo grafikais galima palyginti judanciy kany greitj.
Kuo judéjimo grafikas statesnis, t. y. sudaro didesnj kampa su laiko
asimi, tuo kuno greitis yra didesnis. Pavyzdziui, automobilio greitis

yra didesnis negu autobuso, nes @, > @,.

x,mﬂ

240
200
160
120
80
40

=40
-80

1.6.6 pav.
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1 skyrius. Jvadas | mechanika. Tolygusis tiesiaeigis judéjimas

e I§judéjimo grafiky galima spresti, ar judantys kinai susitinka. Grafi-
ky sankirtos tasko koordinatés nusako kiny susitikimo vieta ir laika.
Pavyzdziui, i$ 1.6.7 paveiksle pavaizduoty grafiky matyti, kad judan-
tys kiinai susitiko praéjus 20 s nuo stebéjimo pradzios, o jy susitikimo

vietos koordinaté buvo lygi -100 m.

Am A / /
400

300 @ /

200 /

100 // .

2055 30 35 40 45 50 55 60 65 fs

-100
-200

-300 /
-400 /

1.6.7 pav.

Klausimai ir uzduotys

1. Kaip sudaromas greicio grafikas; judéjimo grafikas?

2. Kagalima nustatyti i$ greicio grafiko; judéjimo grafiko?

Klno greicio grafikas yra Zemiau laiko asies. vom/s A
Kaip Ox asies atzvilgiu juda kanas? 15

4. Remdamiesi 1.6.8 paveiksle pavaizduotais 10
kany greicio grafikais nurodykite: 5

a) kuris kiinas nejuda;

b) kurio kiino greitis yra didziausias;

c) kuriy kany greic¢iy moduliai yra lygus;

d) kaip juda kanai pasirinktos koordinaciy
asies atzvilgiu.

Ol Ol O [

1.6.8 pav.
5. Remdamiesi tolygiai judancio kiino

judéjimo grafiku (1.6.9 pav.) atsakykite
j klausimus ir atlikite uzduotis. 200 .

a) Kam lygi kiino pradiné koordinaté ~
(koordinaté stebéjimo pradzioje)? //

b) Kada kano koordinaté buvo lygi 0? ,1,99"

c) Kokia kryptimi juda kinas Ox asies
atzvilgiu?

d) Kam lygus kano greitis?

e) Parasykite kiino judéjimo lygt;. 1.6.9 pav.

b /

-100 -50 0 50 100 ¢,



1.6. Tolygiojo tiesiaeigio judéjimo grafinis vaizdavimas

6. Remdamiesi 1.6.10 paveiksle pavaizduotais x’;g“
kdny judéjimo grafikais atlikite uzduotis. @
a) Nustatykite kainy susitikimo vietg ir 20
laika.
b) Parasykite kiny judéjimo lygtis. 10
@
0 20 40 60N\ 80 t,:s
-10
1.6.10 pav.

Mokomeés savarankiskai spresti uzdavinius

Benas su téciu tuo paciu metu sédo ant dviraciy ir neskubédami

tiesiu keliu pajudéjo Salotés ezero link. Pradinis atstumas tarp judviejy

buvo 200 m. Tétis vaziavo 8 m/s, Benas — 4 m/s greiciu.

a) Nustatykime, per kiek laiko tétis pavys Bena.
b) Apskaiciuokime dviratininky poslinkius iki jy susitikimo.

¢) Nubraizykime dviratininky greicio grafikus ir i$ ju apskaic¢iuokime

poslinkiy projekcijas.

d) Uzdavinj i§spreskime dviem budais: algebriniu ir grafiniu.

X =0
Xo2 = 200 m
v, =8 m/s
v, =4 m/s
t-2
s, =2 >
200
1.6.11 pav.
Sprendimas
I. Algebrinis budas

a) Kadangi dviratininkai juda tiese, pasirenkame viena koordinaciy

asj Ox (1.6.11 pav.). Ja nukreipiame dviratininky judéjimo kryptimi. At-
skaitos pradzia pasirenkame Beno técio starto vieta (taskas O). Vadinasi,
Beno técio pradiné koordinaté lygi 0. Stebéjimo pradzioje Benas buvo
nutoles nuo técio 200 m atstumu (1.6.11 pav.). Atsizvelge j tai, uzraSome
dviratininky judéjimo lygtis:

X, = let ir Xy = Xop + szt.
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1 skyrius. Jvadas | mechanika. Tolygusis tiesiaeigis judéjimas

Beno técio greicio projekcija v,, yra teigiama, nes greicio vektorius
nukreiptas j ta pacia puse, kaip ir koordinaciy asis Ox. Kadangi greicio
vektorius yra lygiagretus su pasirinkta koordinaciy asimi, tai greicio pro-
jekcija lygi grei¢io moduliui. Beno greicio projekcija taip pat teigiama, o
jos modulis lygus Beno greic¢io moduliui.

Kai tétis pasiveja Bena, jy koordinatés sutampa: x, = x,, todél

Vit = Xy + Vol

I§ ¢ia iSreiskiame dviratininky susitikimo laika:
=2
Irase fizikiniy dydziy skaitines vertes gauname:

200 m

~ 8m/s-4m/s =50s.

t
b) Apskaiciuokime dviratininky poslinkius iki jy susitikimo. Kadangi
abu vaziuoja tiesiai, jy poslinkiy moduliai lygis nueitajam keliui:
S = Wi, S, = Vo,
Irasome fizikiniy dydziy skaitines vertes ir apskaiciuojame:
s;=8m/s-50s =400 m,
s, =4 m/s-50s =200 m.
Atsakymas: a) per 50 s; b) 400 m; 200 m.
II. Grafinis budas

a) Norédami nubraizyti dviratininky judéjimo grafikus pasirenkame
du laiko momentus: pradinj ir po 100 s. Dviratininky koordinates pra-

diniu momentu zinome, tad reikia apskaiciuoti ju koordinates po 100 s:
x; =8 m/s- 100 s = 800 m,
x,=200m + 4 m/s- 100 s = 600 m.
Koordinaciy sistemoje pazymime pradines ir galines dviratininky koordina-
tes. Per jas nubréze tieses gauname técio ir Beno judéjimo grafikus (1.6.12 pav.).

X, m A
800

700
Técio judéjimo

600 grafikas

500
400

| Beno judéjimo
300 grafikas

200

100

\ /

0 20 40 60 80 100 t,s
1.6.12 pav.

48



1.6. Tolygiojo tiesiaeigio judéjimo grafinis vaizdavimas

Randame jy sankirtos tasko A koordinates: t = 50 s, x = 400 m. Jos rodo,
kad dviratininkai susitiko po 50 s nuo judéjimo pradzios, o jy susitikimo
vietos koordinaté atskaitos pradzios atzvilgiu buvo lygi 400 m.

b) I grafiko matyti, kad técio poslinkio modulis susitikimo momen-
tu lygus 400 m. Beno poslinkj i$ grafiko randame taip:

$) = X5 — Xoa

Taigi, Beno poslinkio modulis lygus 200 m.

¢) Braizydami greicio grafikus pasirenkame du laiko momentus:
pradinj laiko momentg ir 100 s. Pradiniu momentu (t = 0) técio greitis
buvo 8 m/s, Beno - 4 m/s. Kadangi abu vaziavo tolygiai, juy greitis po 100 s
isliko toks pats (1.6.13 ir 1.6.14 pav.). Dviratininky greicio grafikai yra ly-
giagretus su laiko asimi.

Técio greicio grafika vaizduoja 1.6.13 paveikslas, o Beno greicio grafi-
ka - 1.6.14 paveikslas. I$ greicio grafiky randame técio ir Beno poslinkius
iki jy susitikimo:

s;=8m/s-50s=400m,
s, =4m/s-50s=200m.

>

Vi, m/s 4

0 50 100 &,
-4

1.6.13 pav.

>

Vi m/s 1

0 50 100 4,5
-4

1.6.14 pav.

Is greicio grafiky randame dviratininky poslinkio projekcijy skaiti-
nes vertes iki ju susitikimo (¢ = 50 s). Jos prilygsta rausva spalva pazyméty
staciakampiy plotams (s, = v,1).

Atsakymas: a) per 50 s; b) 400 m; 200 m.
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50

Pasitikrinkite pazanga

1. Draugés Ema ir Rita vaziavo traukiniu i§ Vilniaus j Katina. I$
Vilniaus gelezinkelio stoties Ema isvyko pusvalandziu anksciau. Jos trau-
kinys vaziavo 36 km/h, o Ritos traukinys — 20 m/s greic¢iu. Algebriniu ir
grafiniu budais nustatykite:

a) per kiek laiko Ritos traukinys pavijo Emos traukinj; (per 0,5 h)

b) kokiu atstumu nuo Vilniaus gelezinkelio stoties Ritos traukinys
pavijo Emos traukinj. (36 km)

2. Greitkeliu Vilnius-Panevézjs vienas priesais kita vaziavo du auto-
mobiliai: i§ Panevézio — 90 km/h, i§ Vilniaus - 110 km/h greiciu. Po 42 min
automobiliai susitiko prie degalinés ir vaziavo toliau.

a) Apskaiciuokite atstuma nuo Vilniaus iki Panevézio. (140 km)

b) Apskaiciuokite atstuma tarp automobiliu, praéjus 0,25 h po ju
susitikimo. (50 km)

¢) Nubraizykite automobiliy greic¢io grafikus ir i$ juy nustatykite au-
tomobiliy poslinkiy per 0,5 h projekcijas.

3. Greta i$ mokyklos i$é¢jo namo. Po 15 min paskui ja i$éjo brolis
Benas. Gretos judéjimas iSreiskiamas lygtimi x, = 0,9¢, Beno - lygtimi
x, = 1,2t. Sioje uzdavinio salygoje koordinateé (x) isreiksta metrais, greitis
matuojamas m/s, o laikas (f) - sekundémis.

a) Palyginkite Gretos ir Beno greitj. Nurodykite, kurio vaiko greitis
didesnis.

b) Nubraizykite vaiky greicio grafikus.

¢) Nubraizykite vaiky judéjimo grafikus.

d) Apskaiciuokite, per kiek laiko Greta ir Benas grizo namo, jeigu
nuo mokyklos iki namy yra 600 m. (Per 11,1 min; per 8,3 min)

.....

tés ekrane katinas vijosi peliuka v, = 20 m/s greiciu, o peliukas bégo
v, = 15 m/s greiciu. Stebimu momentu atstumas (/) tarp katino ir peliu-
ko buvo lygus 25 m (1.6.15 pav.).

a) Apskaiciuokite, per kiek laiko katinas pavys peliuka.

b) Nurodykite, ar spéty katinas pavyti peliuka, jeigu animacinis fil-
mas baigtysi po 4 s.

V2 i i

<<
<

Y
R
3Y

1.6.15 pav.



EREE Trajektorija — biciy bendravimo
% 17 priemoné (papildomam skaitymui)

e-lankos.Ilt/Thsy

Bités — bendruomeniniai vabzdziai. Nors joms jprasta gyventi drevése,
medy nesancias bites (Apis mellifera) zmonés laiko aviliuose (1.7.1 pav.). Avi-
lyje gyvena viena biciy Seima. Ja sudaro bité motinélé, apie 200-1000 biciy
patinéliy (trany) ir net iki 60 000 bi¢iy darbininkiy, atsilus orams j avilj
nesanciy i$ ziedy surinkta saldy skystj — nektara. Misy mégstamas na-

taralus medus yra biciy surinktas ir perdirbtas nektaras.

Rinkdamos nektara bités skraido jvairiomis trajektorijomis nuo ziedo ~ 1.7.1 pav.
prie ziedo. Nektarg bités darbininkés kaupia medaus pusléje. Pripildziu-
sios medaus pusle bités grizta j avilj ir perduoda nektarg kitoms Seimos
naréms apdoroti seilémis. Apdorotas nektaras turi daug vandens (iki
70-80 %), todél bités jj garina sparny judesiais sukeldamos oro sroves.
Kai medus pasiekia reikiamg drégnuma, korio akutés padengiamos vasku
(1.7.2 pav.). Jose medus subresta ir dél mazo vandens kiekio ilgai negenda.
Bités medy kaupia kaip maisto atsargas ir juo maitinasi ziemodamos avi-

lyje, o mes jj vartojame kaip saldiklj, vaistg ir maisto produkta (1.7.3 pav.).

r

1.7.2 pav.

Taigi, medaus gamybai butini daug nektaro turintys medingieji, arba
nektaringieji, augalai. Radusios tokiy augaly bités darbininkeés apie tai pra- I

nesa vienos kitoms Sokdamos rato arba pusracio sokj. 1.7.4pav, a

e  Rato Sokis. Jei bité randa nektaro labai arti avilio (iki 50 m atstu-
mu), ji Soka vadinamajj rato Sokj — nesustodama greitai juda ratu .
(1.7.4 pav., a). ;

e Pusracio Sokis. Jei medingieji augalai auga toliau nuo avilio (daz- '
niausiai didesniu nei 100 m atstumuy), bité Soka vadinamajj pusracio "\ i
sokj — greitai juda pusraciais (1.7.4 pav., b). Kuo toliau yra nektaro ‘
saltinis, tuo labiau istesti pusraciai. Viena bités Sokio sekundé prilygsta
vienam skrydzio kilometrui. 1.7.4 pav., b
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Biciy elgseng tyrinéjes austry zoologas Karlas fon Frisas (Karl von
Frisch, 1886-1982) jy Sokius susiejo su atskaitos sistema. Ilgameciai ty-
rimai parodé, kad perduodamos informacija apie medinguosius auga-
lus bités naudoja koordinaciy sistema, kurioje atskaitos kiinas yra avilys

(1.7.5 pav.). Koriai avilyje kabo vertikaliai. K. fon Fri§as nustateé: jei bité

béga koriu i virsaus j apacia (I), nektaro Saltiniai yra prieSingoje puséje
negu saulé; jei i$ apacios aukstyn (II) — saulés link; jei horizontaliai -
nektaro Saltiniai sudaro staty kampa saulés krypties atzvilgiu (IIT). Uz
bi¢iy judéjimo trajektorijy perduodant informacija apie nektaro turin-
Cius augalus tyrimus K. fon Frisas 1973 m. pelné Nobelio fiziologijos ir
medicinos premijg (kartu su austry zoologu Konradu Lorencu (Konrad
Lorenz, 1903-1989) ir olandy zoologu Nikolu Tinbergenu (Nikolaas Tin-
bergen, 1907-1988). Taigi, perpratus biciy judéjimo trajektorijas nesunku

numanyti, kurioje puséje ir kokiu atstumu galima rasti nektaro.

1.7.5 pav. / i I

Tyrimai rodo, kad intensyvi zemés tkio veikla ir augaly apsaugos
priemoniy, pavyzdziui, pesticidy, naudojimas kasmet prazudo daugybe
bi¢iy. Daznai ir neatsakingai naudojami pesticidai kaupiasi augaly Zieda-
dulkése ir nektare, kurj renka bités. Dél zalingo pesticidy poveikio praste-

ja biciy sveikata, mazéja atsparumas jvairiems nepalankiems veiksniams.

Tarpdalykinis projektas
Parenkite projekta ,,Pauksciy migra-
cijos trajektorijos”. Bendradarbiaudami su
bendraklasiais ir dirbdami grupémis ap-
tarkite pauksciy migracijos kelius, ju ilgj,
pauksciy ziedavimo reik§me tiriant jy ju-

déjima. Pasidomékite Ventés rago ornito-

loginés stoties veikla.



Skyriaus ,Jvadas j mechanika. Tolygusis tiesiaeigis judéjimas” apibendrinimas

Skyriaus ,Jvadas j mechanika. Tolygusis tiesiaeigis
judéjimas” apibendrinimas

Savoka

Apibudinimas

Mechaninis judéjimas

Mechaniniu judéjimu vadinamas kiino padéties kitimas erdvéje kity kany
atzvilgiu laikui bégant.

Pagrindinis mechanikos

uzdavinys

Pagrindinis mechanikos uzdavinys - nustatyti kiitno padétj erdvéje bet kuriuo

laiko momentu.

Sprendziant pagrindinj mechanikos uzdavinj nereikia nurodyti atskiry kiino

tasky padéties, kai:

e  kiano matmenys yra daug karty mazesni uz jo jveikta atstuma, t. y. kai kiina
pasirinktomis judéjimo salygomis galima laikyti materialiuoju tasku;

e visi kiino taskai juda vienodai, t. y. kai kiinas slenka.

Atskaitos sistema

Norint nustatyti kino padétj erdvéje reikia pasirinkti atskaitos sistema. Ja sudaro:
e atskaitos kunas;

e  koordinaciy sistema;

e laiko matavimo prietaisas.

Kino péslinkis

Kryptiné tiesés atkarpa, jungianti pradine kino padétj su galine padétimi,
vadinama kano poslinkiu.

Tolygusis tiesiaeigis
judéjimas

Tolygiuoju tiesiaeigiu judéjimu vadinamas toks kino judéjimas tiesia
trajektorija, kai jo poslinkiai per bet kuriuos lygius laiko tarpus yra vienodi.

Tolygiojo tiesiaeigio
judéjimo greitis

Tolygiojo tiesiaeigio judéjimo grei¢iu vadinamas pastovus dydis, lygus kano
poslinkio per bet kurj laiko tarpag ir to laiko tarpo santykiui:

e B
_ S

Braiiar}t grei-éio gra.ﬁkal.pasirink.tu 5 Ve m/sA
masteliu horizontaliojoje koordinaciy
Tolygiojo tiesiaeigio sistemos asyje Ox atidedamas laikas, Y
Y AFf o vertikaliojoje Oy - kiino greicio 4
judéjimo gréfinis P SR .
S . projekcija. I$ greicio grafiko galima Vil 10 Se= Vil
vaizdavimas: greicio nustatyti:
grafikas . - i ; ; y >
ﬁlor;gegrl{[eliTl bet kuriuo laiko 5 1030 301
e  kano poslinki. <—t»
Braizant judéjimo grafika pasirinktu x’zflr(l)‘ ‘
e masteliu Ox adyje atidedamas laikas, da6
T°|¥9'°J° tiesiaeigio praéjes nuo jo atskaitos pradzios, Oy
judéjimo grafinis aSyje — atitinkamos kano koordinatés 160
vaizdavimas: judéjimo vertés. I kano judéjimo grafiko galima 120
e nustatyti: 80
grafikas ! )
e  kuno koordinate; 401
. - oy ’ ;
kino greitj. 20| 2 4 6 810 ts
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